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1. Das kartesische x–y–z–Koordinatensystem wird um die z–Achse entgegen dem
Uhrzeigersinn um 60o gedreht. Aus dem so entstandenen x′–y′–z′–Koordinatensystem
erhält man ein x′′–y′′–z′′–Koordinatensystem durch Drehung von 45o entge-
gen dem Uhrzeigersinn um die y′–Achse. Man bestimme die Matrix A, die
den Zusammenhang 
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zwischen den Punkten des x–y–z–Koordinatensystems und des x′′–y′′–z′′–
Koordinatensystems herstellt.

2. Man ermittle die Eigenwerte und Eigenvektoren der Matrix



2 −2 −4 −2
−8 5 1 −8

0 3 −1 0
−2 −1 5 2


 .

Hinweis: Alle Eigenwerte sind ganzzahlig.


